Addition et soustraction des longueurs :
+/-  Laser an  Résultat

Longueur Laser activé lere
etc.

(Instrument en marche) Iongueur
* laser * laser

|I’:|;$' |
N Nkl

DIST 1x| 2x |
_*
1x | 1x
€3 - &
DIST 1x 2X
_*
Mesure continue mini./maxi. :
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L'écran a cristaux liquides indique la valeur maximale (max.), la valeur
minimale (min.) et la valeur actuelle.

Mesure de la surface :
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Mesure du volume :
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Fonction d’angle 1:
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Résultats

Les résultats de mesure sont calculés automatiquement par le capteur
d’inclinaison 360°.

l La face arriére de I'appareil sert de surface de référence pour
m lamesure des angles.



Fonction d'angle 2 :
Fonction 1ére mesure 2e mesure
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Les résultats de mesure sont calculés automatiquement par le capteur
d’inclinaison 360°.

I La face arriere de I"appareil sert de surface de référence pour

m lamesure des angles.

Fonction d’angle 3:
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Les résultats de mesure sont calculés automatiquement par le capteur
d’inclinaison 360°.

l La face arriére de I'appareil sert de surface de référence pour

m lamesure des angles.

Bulle numérique :
La bulle numérique sert a aligner horizontalement |'appareil de mesure.
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Calibrage du capteur d’inclinaison :
Suivre les informations s’affichant a I'écran pour calibrer le capteur
d’inclinaison (Tilt).
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Fonction de mémorisation :
L'instrument dispose de 50 emplacements de mémaoire.
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Transmission des données

L'appareil est doté d'une connexion numérique qui permet la transmission
radio des données aux terminaux mobiles équipés d’'une interface radio
(p. ex. smartphone, tablette).

Vous trouverez les conditions requises du systéme pour une connexion
numérique a I'adresse https://packd.li/ble/v2

L'appareil peut établir une connexion radio avec les appareils compatibles
avec la norme radio IEEE 802.15.4. La norme radio IEEE 802.15.4 est

un protocole de transmission pour les réseaux locaux personnels sans

fil (Wireless Personal Area Networks (WPAN)).

La portée est d'une distance maxi de 10 m de I'appareil mobile et
dépend fortement des conditions ambiantes, comme p. ex. |'épaisseur
et la composition des murs, des sources de brouillage ainsi que

des propriétés de transmission / réception de I'appareil.

Activer / Désactiver Digital Connection :
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Le symbole Digital Connection apparait apres activation a I'écran (h).
Si la fonction est active, un appareil mobile peut se connecter
a |'appareil de mesure par I'intermédiaire d’une application.

Application (App)

Une application est nécessaire pour pouvoir utiliser la Digital Connection.
Vous pouvez la télécharger a partir du store correspondant au terminal
mobile :

#_ Download on the GETIT ON
¢ App Store " Google

l Vérifiez que I'interface Digital Connection de I'appareil mobile

= est activee.



