Il est nécessaire de dégager le blocage de transport pour procéder au
nivellements horizontal et vertical. Dés que I'instrument se trouve en
dehors de la plage de nivellement automatique de 3,5°, les lignes laser
clignotent. Positionner lI'instrument de maniere a ce qu'il soit dans la
plage de nivellement. Les lignes laser s'allument a nouveau de maniére
constante.

E] Mode d‘inclinaison

Ne pas dégager le blocage de transport, faire glisser I'interrupteur a coulisse (3)
vers la gauche. Sélectionner le laser en appuyant sur la touche de sélection (7).
Il est maintenant possible de travailler sur des plans inclinés ou des inclinaisons.
Dans ce mode, les lignes laser ne s‘alignent plus automatiqguement.
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Y Mode récepteur manuel
En option : Fonctionnement avec le récepteur de laser GRX

Utiliser un récepteur de laser GRX (en option) pour le nivellement sur de
grandes distances ou en cas de lignes laser qui ne sont plus visibles. Mettre le
laser a lignes en mode récepteur manuel en appuyant sur la touche 7 (mode
récepteur manuel activé/désactivé) pour pouvoir travailler avec le récepteur laser.
Les lignes laser sont soumises a des pulsations de haute fréquence et les lignes
laser deviennent plus sombres. A partir de ces pulsations, le récepteur de laser
reconnait les lignes laser.

Tenir compte du mode d‘emploi du récepteur laser pour le laser
m alignes.
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Un rapport de diversité de nature technique peut se produire dans
différentes zones de la ligne en raison de |'optique spéciale générant
une ligne laser continu de 360°. Cela peut conduire a des portées
différentes dans le mode récepteur manuel.

Préliminaires au contréle du calibrage

Vous pouvez contrdler le calibrage du laser. Posez |'appareil au centre entre
deux murs écartés |'un de I'autre d’au moins 5 m. Eteindre I'instrument en
dégageant le blocage du transport (croix laser allumée). Utilisez un trépied
pour un contréle optimal.

1. Marquez un point A1 sur le mur.

2. Tournez I'appareil de 180° et marquez un point A2. Vous disposez donc
entre les points A1 et A2 d'une ligne de référence horizontale.
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Controler le calibrage

3. Rapprochez I'appareil aussi pres que possible
du mur a hauteur du repere A1.

4. Tournez |'appareil de 180° et repérez un point A3.
La différence entre les points A2 et A3 est la tolérance.
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Quand A2 et A3 sont distants de plus de 0,3 mm / m ["'un de I'autre,
I un réglage de I'appareil est nécessaire. Prenez contact avec votre
revendeur ou appelez le service aprés-vente de UMAREX-LASERLINER.

Vérification de la ligne verticale

Placez I'appareil a env. 5 m d'un mur. Fixez sur le mur un fil d’aplomb avec
une corde de 2,5 m de longueur. Le fil d’aplomb doit alors pendre librement.
Allumez I'appareil et aligner le laser vertical sur le fil d’aplomb. La tolérance
de précision est respectée lorsque |I'écart différence entre la ligne laser

et le fil d’aplomb ne dépasse pas £ 2 mm.

Vérification de la ligne horizontale

Installez I'appareil a env. 5 m d‘un mur et allumez
le laser croisé. Marquez le point B sur le mur.
Faites pivoter le laser croisé d’env. 2,5 m. vers

la droite et marquer le point C. Vérifiez si la ligne
horizontale du point C se trouve a £ 2 mm a la méme hauteur que le point B.
Répétez I'opération en faisant pivoter vers la gauche.
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Vérifier régulierement le calibrage avant utilisation, a la suite d’un
m transport ou d'une longue période de stockage.

Remarques concernant la maintenance et I'entretien

Nettoyer tous les composants avec un chiffon légérement humide et éviter
d’utiliser des produits de nettoyage, des produits a récurer ou des solvants.
Retirer la/les pile(s) avant tout stockage prolongé de |'appareil. Stocker
I'appareil a un endroit sec et propre.
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Calibrage

|l est nécessaire de calibrer et de contréler régulierement I'instrument
de mesure afin de garantir la précision des résultats de la mesure.
Nous recommandons de procéder une fois par an a un calibrage.
Communiquez avec votre distributeur ou le service apres-vente

d'UMAREX-LASERLINER.

Données techniques (Sous réserve de modifications techniques. 22\W28)

Plage de mise a niveau
automatique

+ 3,5°

Précision

+0,3mm/m

Nivellement

automatique

Visibilité (typique)*

30m

Zone de travalil
avec le récepteur manuel

60 m (dépend du rapport de diversité de nature technique)

Longueur de I'onde laser

515 nm

Classe de laser

2/<1mW (EN 60825-1:2014/AC:2017)

Alimentation électrique

Pack d‘accus Li-ions3,7V / 3,6Ah / 13,32Wh

Temps de charge

env. 4 h

Durée de fonctionnement

avec trois plans de laser : env. 9 h

Conditions de travail

0°C ... 50°C, humidité relative de I'air max. 80% RH,
non condensante, altitude de travail max. de 4000 m
au-dessus du niveau moyen de la mer

Conditions de stockage

-10°C ... 70°C, humidité relative de I'air max. 80% RH

Dimensions (I x h x p)

104 x 97 x 76 mm

Poids

388 g (pack d'accu compris)

* 3 300 Ix max.

Réglementations UE et GB et élimination des déchets

L'appareil est conforme a toutes les normes nécessaires pour la libre circulation
des marchandises dans I"'Union européenne et au Royaume-Uni.

Ce produit, y compris les accessoires et ['emballage, est un appareil électrique
qui doit faire I'objet d'un recyclage respectueux de I'environnement conformément
aux directives européennes et du Royaume-Uni sur les anciens appareils électriques
et électroniques, les piles et les emballages afin de récupérer les matiéres

premieres précieuses.

Autres remarques complémentaires et consignes de
sécurité sur http://laserliner.com
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